SPECYFIKACJE TECHNICZNE
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH
KOD 45000000 — 7 - ROBOTY BUDOWLANE
KOD 45200000 — 9 - ROBOTY W ZAKRESIE INZYNIERII LADOWEJ
| WODNEJ
KOD 45220000 — 5 — ROBOTY INZYNIERYJNE | BUDOWLANE
KOD 45230000-8 — ROBOTY BUDOWLANE W ZAKRESIE BUDOWY

RUROCIAGOW, LINIl KOMUNIKACYJNYCH ]
| ELEKTROENERGETYCZNYCH, AUTOSTRAD | DROG

KOD 45233200 — ROBOTY W ZAKRESIE ROZNYCH NAWIERZCHNI

SPECYFIKACJA - DROG.



_e e A A A A A A -
gooaaabhwh=

Brwiho

. Wstep

przedmiot specyfikacji

zakres stosowania

zakres robot objetych specyfikacja

okreslenia podstawowe

ogdlne wymagania dotyczgce robdét

przekazanie terenu budowy

zabezpieczenie terenu wykonania robét

ochrona srodowiska w czasie wykonywania robot
ochrona wiasnosci publicznej i prywatne;j

2. materialy

2.1.  rodzaje materiatow

2.2.  zrédta uzyskiwania materiatow

2.3. pozyskiwanie materiatdw miejscowych
2.4. materialy nie odpowiadajgce wymaganiom
2.5. przechowywanie i sktadowanie materiatow
2.6. inspekcja wytworni materiatow

3. sprzet

4. transport

5. wykonanie robét

6. kontrola jakosci robot

6.1.
6.2.
6.3.
6.4.
6.5.
6.6.

program zapewnienia jakosci

zasady kontroli jakosci

badania i pomiary

raporty z badan

badania prowadzone przez Kierownika projektu
certyfikaty i deklaracje

7. OBMIAR ROBOT

7.1.
7.2.
7.3.
7.4.
7.5.

ogolne zasady obmiaru robot

zasady okreslenia ilosci robot i materiatdow
urzgdzenia i sprzet pomiarowy

wagi i zasady wazenia

czas przeprowadzenia obmiaru

8. ODBIOR ROBOT

8.1.
8.2.
8.3.
8.4.
8.4.1.
8.4.2.
8.5.

rodzaje odbioru robot

odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
odbior czesciowy

odbior ostateczny robot

zasady odbioru ostatecznego robét

dokumenty do odbioru ostatecznego

odbiér pogwarancyjny

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1.

ustalenia ogodlne

10. PRZEPISY ZWIAZANE



1. WSTEP
1.1 PRZEDMIOT SPECYFIKACJI

Przedmiotem niniejszej specyfikacji sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot zwia-
zanych z wykonaniem rozbudowy zjazdu indywidualnego do parametrow zjazdu publicznego
z drogi krajowej nr 91 z dziatki nr 40 do dziatek nr 120/1 i 120/2 wraz z budowg pasa
wigczenia, oraz przepustu w miejscowosci Walew gmina Daszyna.

1.2 ZAKRES STOSOWANIA

Niniejsza specyfikacja stanowi dokument przetargowy i kontraktowy przy realizowaniu robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 ZAKRES ROBOT OBJETYCH SPECYFIKACJA

Specyfikacja techniczna obejmuje wszystkie roboty zwigzane z wykonaniem, kontrolg
i odbiorem nawierzchni koniecznych dla funkcjonowania drdég i placéw i obejmuje:
e Rozbidrka nawierzchni drogi krajowej

Frezowanie warstw jezdnych

Rozbiorka nawierzchni pobocza

Przebudowa rowu

Wywoz gruzu i ziemi

Wytyczenie nawierzchni

Utozenie rur ochronnych

Utozenie przepustu

Regulacja istniejgcego uzbrojenia i armatury wg projektéw branzowych
Korytowanie pod nawierzchnie

Profilowanie i zageszczenie koryta

Wykonanie warstw konstrukcyjnych nawierzchni

Wykonanie wyspy w osi zjazdu

Wykonanie pobocza

Odtworzenie zieleni

Odtworzenia rowu

Odtworzenie i wykonanie oznakowania pionowego i poziomego

1.4 OKRESLENIA PODSTAWOWE

droga — wydzielony pas terenu przeznaczony do ruchu lub postoju pojazdéw oraz ruchu
pieszych wraz z wszelkimi urzgdzeniami technicznymi zwigzanymi z prowadzeniem i za-
bezpieczeniem ruchu

nawierzchnia — warstwa lub zespét warstw stuzgcych do przejmowania i rozktadania obcigzen
od ruchu na podtoze gruntowe i zapewniajgcych dogodne warunki dla ruchu

konstrukcja nawierzchni — uktad warstw nawierzchni wraz ze sposobem potgczenia

koryto — element uformowany w korpusie drogowym w celu utozenia w nim konstrukciji
nawierzchni

podbudowa — dolna czes$¢ nawierzchni stuzgca do przenoszenia obcigzen od ruchu na
podioze. Podbudowa moze skfada¢ sie z podbudowy zasadniczej i pomocniczej



podtoze nawierzchni — grunt rodzimy lub nasypowy lezgcy pod nawierzchnig na gtebokosc¢
przemarzania

ksigzka obmiaréw — akceptowany przez Inwestora projekt zeszytu z ponumerowanymi
stronami stuzgcy do wpisania przez Wykonawce obmiaru

materiaty — wszystkie tworzywa niezbedne do wykonania robét
teren budowy — teren udostepniony dla wykonania na nim robot

Kierownik projektu — osoba wymieniona w danych kontraktowych, wyznaczona przez
Zamawiajgcego, odpowiedzialna za nadzorowanie robét i administrowanie kontraktem

1.5 OGOLNE WYMAGANIA DOTYCZACE WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakos¢ wykonanych robodt, bezpieczenstwo wszelkich
czynnosci prowadzonych robét, bezpieczenstwo uzytkownikéw w trakcie wykonywanych prac,
metody uzyte przy ich wykonywaniu oraz za ich zgodnosc¢ z poleceniami Zamawiajgcego.

1.5.1 PRZEKAZANIE TERENU BUDOWY
Zamawiajgcy w terminie okreslonym w umowie przekaze Wykonawcy teren budowy.
1.5.2 ZABEZPIECZENIE TERENU WYKONANIA ROBOT

Wykonawca jest zobowigzany do ochrony przed zanieczyszczeniem istniejgcych obiektow takich,
jak: zjazdy, ciggi piesze, znaki drogowe, bariery ochronne, urzgdzenia odwadniajgce, itp. wyste-
pujacych na przekazanym terenie w okresie wykonywania robét, az do ich zakonczenia i odbioru
ostatecznego.

W czasie wykonywania robét Wykonawca dostarczy, zainstaluje i bedzie obstugiwat wszystkie
tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce, takie jak: zapory, $wiatta ostrzegawcze, sygnaty, itp.
zapewniajgc w ten sposob bezpieczenstwo pojazddw i pieszych. Oznakowaniu podlegajg takze
maszyny wykonujgce prace. Maszyny samojezdne winny by¢ dodatkowo wyposazone w pulsu-
jace Swiatta ostrzegawcze w kolorze zottym.

Wykonawca zapewni state warunki widocznosci w dzien i w nocy tych zapdr i znakéw, dla ktérych
jest to nieodzowne ze wzgleddw bezpieczenstwa.

Koszt zabezpieczenia terenu nie podlega odrebnej zapfacie i przyjmuje sie, ze jest wigczony w
cene kontraktows.

1.5.3 OCHRONA SRODOWISKA W CZASIE WYKONYWANIA ROBOT

Wykonawca ma obowigzek znac i stosowac¢ w czasie prowadzenia robét wszelkie przepisy
dotyczgce ochrony srodowiska naturalnego.

W okresie wykonywania prac Wykonawca bedzie podejmowaé wszelkie uzasadnione kroki
majgce na celu wyeliminowanie nadmiernego hatasu, kurzu, wibracji oraz innych ucigzliwosci dla
otoczenia.

1.5.4 OCHRONA WEASNOSCI PUBLICZNEJ | PRYWATNEJ

Wykonawca bedzie odpowiadaé za wszelkie uszkodzenia instalacji na powierzchni ziemi i urzg-
dzeh podziemnych z nimi zwigzanych na przekazanym terenie. Wykonawca zapewni wtasciwe
oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzeniem tych instalacji i urzgdzen w czasie trwania
robét.



Jezeli teren wykonania robot przylega do terenéw z zabudowg mieszkaniowg. Wykonawca bedzie
realizowac roboty w sposob powodujgcy minimalne niedogodnosci dla mieszkahcow. Wykonawca
odpowiada za wszelki uszkodzenia zabudowy mieszkaniowej potozonej w sgsiedztwie prowadze-
nia robot, spowodowane jego dziatalnoscia.

Wszystkie uwagi dotyczgce dokumentacji, zakresu robdt, sposobu ich wykonania muszg byc¢
zgtoszone przed podpisaniem kontraktu i wyjasnione w sposdb nie budzacy watpliwosci.
Wykonawca uwzgledni w kalkulacji rob6t wszystkie elementy niezbedne do prawidiowego
wykonania nawet jesli nie byly ujete w projekcie budowlanym.

Wykonawca wykona na wiasny koszt dokumentacje powykonawczg i zapewni wszelkie
dokumenty konieczne do uzyskania pozwolenia na uzytkowanie.

2. MATERIALY

Wszystkie materiaty uzyte do budowy powinny odpowiadaé wymaganiom Dokumentacji
Projektowej i powinny na nie zosta¢ przedtozone atesty wytwdrcow i dopuszczenia do stosowania
w budownictwie oraz wymagane prawem atesty higieniczne.

Ogdlne wymagania dla materiatéw podano w przepisach — wymaganiach ogéinych.

2.1 RODZAJE MATERIALOW
Do remontu i wymiany nawierzchni nalezy stosowac nastepujgce materiaty:

Kostka betonowa

Masy asfaltobetonowe

Chudy beton

Kruszywo mineralne famane stabilizowane cementem
Kruszywo kamienne tamane

Kruszywo mineralne famane

Kraweznik betonowy

Przepust rurowy

Rury ochronne

Cement

Woda do betonu

Humus i mieszanka nasion traw z nawozami
Farby strukturalne do oznakowan poziomych
Znaki poziome z mocowaniem

2.2 ZRODLA UZYSKIWANIA MATERIALOW

Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym wykorzystaniem materiatdw przeznaczonych
do robét Wykonawca przedstawi Inwestorowi szczegoty ich dotyczgce, w tym odpowiednie
Swiadectwa i prébki.

Zatwierdzenie partii materialtdw z danego zrédta nie oznacza automatycznie, Zze wszelkie
materialy z danego Zrodta uzyskajg zatwierdzenie.

Wykonawca zobowigzany jest do prowadzenia badan w celu wykazania, ze materiaty uzyskane

z dopuszczonego zrodta w sposoéb ciggly spetniajg wymagania w czasie realizacji robot.

2.3 POZYSKIWANIE MATERIALOW MIEJSCOWYCH

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwolen od wiascicieli i odnosnych wiadz na pozyskanie
materiatow ze zrodet miejscowych witgczajgc w to zrodta wskazane przez Zamawiajgcego i jest
zobowigzany dostarczy¢é Kierownikowi projektu wymagane dokumenty przed rozpoczeciem
eksploatacji zrodta.



Wykonawca przedstawi Kierownikowi projektu do zatwierdzenia dokumentacje zawierajgcg
raporty z badan terenowych i laboratoryjnych oraz proponowang przez siebie metode wydobycia
i selekcji, uwzgledniajgc aktualne decyzje o eksploatacji, organéw administracji panstwowe;j

i samorzgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedzialno$é za spetnienie wymagan ilosciowych i jakosciowych
materiatow pochodzgcych ze zrédet miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wydobycia materiatow, dzierzawy i inne jakie
okazg sie potrzebne w zwigzku z dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo zdjete z terenu wykopow i miejsc pozyskania materiatdbw miejscowych
beda formowane w hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacji terenu po ukohczeniu robét.
Wszystkie odpowiednie materiaty pozyskane z wykopdéw na terenie budowy lub innych miejsc
wskazanych w dokumentach umowy bedg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad
odpowiednio do wymagan umowy lub wskazan Kierownika projektu.

Wykonawca nie bedzie prowadzi¢ zadnych wykopow w obrebie terenu budowy poza tymi, ktore
zostaly wyszczegdlnione w dokumentach umowy, chyba, ze uzyska na to pisemng zgode
Kierownika projektu.

Eksploatacja zrédet materiatow bedzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obowig-
Zujgcymi na danym obszarze.

2.4. MATERIALY NIE ODPOWIADAJACE WYMAGANIOM

Materiaty nie odpowiadajgce wymaganiom zostang przez Wykonawce wywiezione z terenu
budowy i zatozone w miejscu wskazanym przez Kierownika projektu. Jesli Kierownik projektu
zezwoli Wykonawcy na uzycie tych materiatow do innych robdt, niz te dla ktorych zostaty
zakupione, to koszt tych materiatow zostanie odpowiednio przewartosciowany ( skorygowany)
przez Kierownika projektu.

Kazdy rodzaj robdt, w ktorym znajdujg sie nie zbadane i nie zaakceptowane materiaty,
Wykonawca wykonuje na wtasne ryzyko, liczgc sie z jego nieprzyjeciem, usunieciem

i niezaptaceniem.

2.5 PRZECHOWYWANIE | SKLADOWNIE MATERIALOW

Wykonawca zapewni, aby tymczasowo sktadowane materiaty, do czasu, gdy bedg one uzyte do
robét byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniami, zachowaty swojg jakos¢

i wiasciwosci i byly dostepne do kontroli przez Kierownika projektu.

Miejsca czasowego sktadowania materiatow bedg zlokalizowane w obrebie terenu budowy

w miejscach uzgodnionych z Kierownikiem projektu lub poza terenem budowy w miejscach
zorganizowanych przez Wykonawce i zaakceptowanych przez Kierownika projektu.

2.6 INSPEKCJA WYTWORNI MATERIALOW

Wytwornie materiatdbw mogag by¢ okresowo kontrolowane przez Kierownika projektu

w celu sprawdzenia zgodnosci stosowanych metod produkcji z wymaganiami. Prébki materiatéw
mogg byé pobierane w celu sprawdzenia ich wiasciwosci. Wyniki tych kontroli bedg stanowié
podstawe do akceptacji okreslonej partii materiatéw pod wzgledem jakosci.

3. SPRZET

Wykonawca jest zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje
niekorzystnego wptywu na jako$¢ wykonywanych robét. Sprzet uzywany do robét powinien byé
zgodny z ofertg Wykonawcy i powinien odpowiada¢ pod wzgledem typow i ilosci wskazaniom
zawartym w projekcie organizacji robot, zaakceptowanym przez Kierownika projektu; w przypadku
braku ustalen w wymienionych wyzej dokumentach, sprzet powinien by¢ uzgodniony i zaakce-
ptowany przez Kierownika projektu.



Liczba i wydajnosé sprzetu powinny gwarantowac przeprowadzenie robot, zgodnie z zasadami
okreslonymi w dokumentacji projektowej, wskazaniach Kierownika projektu.

Sprzet bedacy wtasnoscig Wykonawcy lub wynajety do wykonania rob6t ma by¢ utrzymywany

w dobrym stanie i gotowosci do pracy. Powinien by¢ zgodny z normami ochrony srodowiska

i przepisami dotyczgcymi jego uzytkowania.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu kopie dokumentéow potwierdzajgcych dopuszczenie
sprzetu do uzytkowania i badan okresowych tam, gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bedzie konserwowac sprzet jak rowniez naprawia¢ lub wymieniac sprzet niesprawny.
Jakkolwiek sprzet, maszyny, urzadzenia i narzedzia nie gwarantujgce zachowania warunkow
umowy, zostang przez Kierownika projektu zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do robot.

4. TRANSPORT

Wykonawca jest zobowigzany do stosowania jedynie takich srodkéw transportu, ktore nie wptyng
niekorzystnie na jakos¢ wykonywanych robét i wtasciwosci przewozonych materiatéw.

Liczba $rodkéw transportu powinna zapewni¢ prowadzenie robét zgodnie z zasadami okreslonymi
w dokumentaciji projektowej, wskazaniach Kierownika projektu, w terminie przewidzianym umowa.
Przy ruchu na drogach publicznych pojazdy beda spetnia¢ wymagania dotyczace przepiséow
ruchu drogowego w odniesieniu do dopuszczalnych naciskéw na os i innych parametréw
technicznych. Srodki transportu nie spetniajace tych warunkéw moga byé dopuszczone przez
kierownika projektu, pod warunkiem przywrocenia stanu pierwotnego uzytkowanych odcinkéw

drog na koszt Wykonawcy.

Wykonawca bedzie usuwacé na biezgco, na wiasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia,
uszkodzenia spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu
budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robo6t zgodnie z warunkami umowy oraz za
jakos¢ zastosowanych materiatéw i wykonywanych robét, za ich zgodnos¢ z dokumentacjg
projektowg, projektem organizacji robot opracowanym przez Wykonawce oraz poleceniami
Kierownika projektu.

Wykonawca jest odpowiedzialny za stosowane metody wykonywania robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie wysokosci
wszystkich elementéw robdét zgodnie z wymiarami i rzednymi okre$lonymi w dokumentaciji
projektowej lub przekazanymi na piSmie przez Kierownika projektu.

Btedy popetnione przez Wykonawce w wytyczeniu i wyznaczeniu robot zostang usuniete przez
Wykonawce na wiasny koszt, z wyjgtkiem, kiedy dany btad okaze sie skutkiem btedu zawartego
w danych dostarczonych Wykonawcy na pismie przez Kierownika projektu.

Sprawdzenie wytyczenia roboét lub wyznaczenia wysokosci przez Kierownika projektu nie zwalnia
Wykonawcy od odpowiedzialnosci za ich doktadnosc.

Decyzje Kierownika projektu dotyczgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elementow robot
beda oparte na wymaganiach okreslonych w dokumentach umowy, dokumentacji projektowej a
takze w normach i wytycznych. Przy podejmowaniu decyzji Kierownik projektu uwzgledni wyniki
badan materiatow i robdt, rozrzuty normalnie wystepujgce przy produkcji i przy badaniach
materiatéw, doswiadczenia z przesztosci, wyniki badan naukowych oraz inne czynniki wptywajgce
na rozwazang kwestie.

Polecenia Kierownika projektu powinny by¢ wykonywane przez Wykonawce w czasie okreslonym
przez Kierownika projektu, pod grozbg zatrzymania robot. Skutki finansowe

z tego tytutu poniesie Wykonawca.



6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1 PROGRAM ZAPEWNIENIA JAKOSCI

Wykonawca jest zobowigzany opracowac i przedstawi¢ do akceptacji Kierownika projektu
program zapewnienia jakosci. W programie zapewnienia jakosci Wykonawca powinien okreSlic,
zamierzony sposéb wykonania robot, mozliwosci techniczne, kadrowe i plan organizacji robét
gwarantujgcy wykonanie robot zgodnie z dokumentacjg projektowg oraz ustaleniami.

6.2 ZASADY KONTROLI JAKOSCI

Celem kontroli robot bedzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykonaniem, aby osiggngé¢
zatozong jako$¢ robot.

Wykonawca jest odpowiedzialny za petnhg kontrole robdt i jakosci materiatdow. Wykonawca
zapewni odpowiedni system kontroli, wigczajgc personel, laboratorium, sprzet, zaopatrzenie

i wszystkie urzgdzenia niezbedne do pobierania prébek i badan materiatdéw oraz robot.

Przed zatwierdzeniem systemu kontroli Kierownik projektu moze zazgda¢é od Wykonawcy
przeprowadzenia badah w celu zademonstrowania, ze poziom ich wykonywania jest
zadawalajacy.

Wykonawca bedzie przeprowadza¢ pomiary i badania materiatéw oraz roboét z czestotliwoscig
zapewniajgcg stwierdzenie, ze roboty wykonano zgodnie z wymaganiami.

Minimalne wymagania co do zakresu badan i ich czestotliwos¢ sg okreslone w normach

i wytycznych. W przypadku, gdy nie zostaly one tam okreslone, Kierownik projektu ustali jaki
zakres kontroli jest konieczny, aby zapewni¢ wykonanie robét zgodnie z umowa.

Wykonawca dostarczy Kierownikowi projektu swiadectwa, ze wszystkie stosowane urzgdzenia

i sprzet badawczy posiadajg wazng legalizacje, zostaty prawidtowo wykalibrowane i odpowiadajg
wymaganiom norm okreslajgcych procedury badan.

Wszystkie koszty zwigzane z organizowaniem i prowadzeniem badan materiatdw ponosi
Wykonawca.

6.3 BADANIA | POMIARY

Wszystkie badania i pomiary bedg przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm.

W przypadku, gdy normy nie obejmujg jakiegokolwiek badania wymaganego, stosowa¢ mozna
wytyczne krajowe albo inne procedury, zaakceptowane przez Kierownika projektu.

Przed przystgpieniem do pomiarow lub badan, Wykonawca powiadomi Kierownika projektu o
rodzaju, miejscu i terminie pomiaru lub badania. Po wykonaniu pomiaru lub ba-dania Wykonawca
przedstawi na pidmie ich wyniki do akceptacji Kierownika projektu.

6.4 RAPORTY Z BADAN

Wykonawca bedzie przekazywac Kierownikowi projektu kopie raportéw z wynikami badan jak
najszybciej, nie pdzniej jednak niz w terminie okreslonym w programie zapewnienia jakosci.
Wyniki badah ( kopie ) bedg przekazywane Kierownikowi projektu na formularzach wedtug
dostarczonego przez niego wzoru lub innych, przez niego zaaprobowanych.

6.5 BADANIA PROWADZONE PRZEZ KIEROWNIKA PROJEKTU

Kierownik projektu jest upowazniony do dokonywania kontroli, pobierania probek i badania
materiatébw w miejscu ich wytwarzania / pozyskiwania a Wykonawca i Producent materiatow
powinien udzieli¢ mu niezbednej pomocy.

Kierownik projektu dokonujgc weryfikacji systemu kontroli robét prowadzonych przez Wykonawce,
poprzez miedzy innymi swoje badania, bedzie ocenia¢ zgodno$¢ materia-téw i robét z wymaga-
niami na podstawie wynikow wiasnych badan kontrolnych jak i wynikdw badan dostarczonych
przez Wykonawce.



6.6 CERTYFIKATY | DEKLARACJE
Kierownik projektu moze dopusci¢ do uzycia tylko te materiaty, ktére posiadaja:

e Certyfikat na znak bezpieczehstwa wykazujgcy, ze zapewniono zgodnosé
z kryteriami technicznymi okreslonymi na podstawie Polskich Norm, aprobat
technicznych oraz wtadciwych przepiséw i dokumentéw technicznych

e Deklaracje zgodnosci lub certyfikat zgodnosci z: Polskg normg lub
aprobatg techniczna, w przypadku wyrobdw, dla ktérych nie ustanowiono
Polskiej Normy, jezeli nie sg objete certyfikacjg okreslong w pkt. 1 i ktore
spetniajg wymogi SST.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumenty sg wymagane przez ST, kazda partia
dostarczona do robdét bedzie posiadaé te dokumenty, okreslajgce w sposéb jednoznaczny jej
cechy.

Produkty przemystowe muszg posiada¢ w/w dokumenty wydane przez Producenta a takze

w razie potrzeby poparte wynikami badan wykonanych przez Niego. Kopie wynikéw tych badan
dostarczone przez Wykonawce Kierownikowi projektu.

Jakiekolwiek materiaty, ktore nie spetniajg tych wymagan bedg odrzucone.

7. OBMIAR ROBOT
7.1 OGOLNE ZASADY OBMIARU ROBOT

Obmiar robo6t bedzie okreslac faktyczny zakres wykonywanych robét w zakresie zgodnym

z umowa, w jednostkach ustalonych w formularzu zaméwienia.

Obmiar gotowych robét bedzie przeprowadzony z czestoscig wymagang do celu miesiecznej
ptatnosci na rzecz Wykonawcy lub w innym czasie okreslonym w umowie.

Wyniki obmiaru bedg pisemnie przedstawione Zamawiajgcemu.

7.2 ZASADY OKRESLENIA ILOSCI ROBOT | MATERIALOW

Dtugosci i odlegtosci pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymi bedg obmierzone poziomo
wzdtuz linii osiowej.

Jesli ST wiasciwa dla danych robét nie wymaga inaczej, objetosci bedg wyliczone w m *, jako
dtugos¢ pomnozona przez sredni przekrgj.

llosci, ktdre maja by¢é obmierzone wagowo, bedg wazone w tonach lub kilogramach zgodnie

z wymaganiami ST.

7.3 URZADZENIA | SPRZET POMIAROWY

Wszystkie urzgdzenia i sprzet pomiarowy bedg zaakceptowane przez Kierownika projektu.
Urzadzenia i sprzet pomiarowy zostang dostarczone przez Wykonawce.

Jezeli urzadzenia te lub sprzet wymagajg badan atestujgcych to Wykonawca bedzie posiadac
wazne $wiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzgdzenia pomiarowe bedg przez Wykonawce utrzymywane w dobrym stanie, w
catym okresie trwania robat.

7.4 WAGI | ZASADY WAZENIA
Wykonawca dostarczy i zainstaluje urzgdzenia wagowe odpowiadajgce odnosnym wymaganiom

ST bedzie utrzymywac to wyposazenie zapewniajac w sposéb ciggty zachowanie doktadnosci wg
norm zatwierdzonych przez Kierownika projektu.
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7.5 CZAS PRZEPROWADZENIA OBMIARU

Obmiary bedg przeprowadzane przed czesciowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robot,

a takze w przypadku wystepowania diuzszej przerwy w robotach.

Obmiar robot zanikajgcych przeprowadza sie w czasie ich wykonywania.

Obmiar rob6t podlegajgcych zakryciu przeprowadza sie przed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obliczenia bedg wykonane w sposoéb zrozumiaty
i jednoznaczny.

8. ODBIOR ROBOT
8.1 RODZAJE ODBIORU ROBOT

Roboty podlegaja nastepujgcym etapom odbioru:

e QOdbidr robét zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu
e Odbidr czesciowy

e QOdbidr ostateczny

e Odbiér koncowy

8.2 ODBIOR ROBOT ZANIKAJACYCH | ULEGAJACYCH ZAKRYCIU

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu polega na finalnej ocenie ilosci i jakos$ci
wykonywanych robét, ktdre w dalszym procesie realizacji ulegajg zakryciu.

Odbidr robot zanikajgcych i ulegajgcych zakryciu bedzie dokonany w czasie umozliwiajgcym
wykonanie ewentualnych korekt i poprawek bez hamowania ogélnego postepu robét.
Odbioru robot dokonuje Kierownik projektu.

Gotowos¢ danej czesci robot do odbioru zgtasza Wykonawca wpisem do dziennika budowy
i jednoczesnym powiadomieniem Kierownika projektu.

Odbidr bedzie przeprowadzony niezwiocznie, nie pdzniej jednak niz w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia.

8.3 ODBIOR CZESCIOWY

Odbidr czesciowy polega na ocenie ilosci i jakosci wykonanych robot.
Odbioru czesciowego robét dokonuje sie wg zasad jak przy odbiorze ostatecznym robdét.
Odbioru robot dokonuje Kierownik projektu.

8.4 ODBIOR OSTATECZNY ROBOT
8.4.1 ZASADY ODBIORU OSTATECZNEGO ROBOT

Odbidr ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczywistego wykonania robét w odniesieniu do ich
ilosci, jakosci i wartosci.

Gotowos¢ do odbioru ostatecznego zgtasza Wykonawca po catkowitym zakonczeniu robot.
Odbidr ostateczny robét nastgpi w terminie ustalonym w umowie, liczgc od dnia potwierdzenia
przez Zamawiajgcego zakonczenia robaot.

Odbioru ostatecznego robo6t dokona przedstawiciel Zamawiajgcego w obecnosci Wykonawcy.
Zamawiajgcy dokona oceny jakosciowej robot na podstawie przedtozonych dokumentéw, ocenie
wizualnej oraz zgodnosci wykonania robot z umowa.

W przypadku stwierdzenia wad wykonanych prac, Zamawiajgcy okresli ich zakres a Wykonawca
usunie je na koszt wiasny w ustalonym terminie.

Wykonawca po usunieciu usterek dokona powtérnego zgtoszenia rob6t do odbioru.
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8.4.2 DOKUMENTY DO ODBIORU OSTATECZNEGO

Protokot odbioru ostatecznego robot

Ksigzki obmiarow ( oryginaty )

Deklaracje zgodnosci lub certyfikaty zgodnosci wbudowanych materiatéw
Odbidr czesciowy

8.5 ODBIOR POGWARANCYJNY

Odbidér pogwarancyjny polega na ocenie wykonanych robét zwigzanych z usunieciem wad
stwierdzonych przy odbiorze ostatecznym i zaistniatych w okresie gwarancyjnym.
Odbidér pogwarancyjny bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiektu.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1 USTALENIA OGOLNE

Podstawg pfatnosci jest cena jednostkowa robot skalkulowana przez Wykonawce za jednostke
obmiarowa okreslong w formularzu zaméwienia.

Ceny jednostkowe robét powinny obejmowac:

¢ Robocizne bezposrednig wraz z towarzyszgcymi kosztami

e  Wartos¢ zuzytych materiatéw wraz z kosztami zakupu, magazynowania,
ewentualnych ubytkow i transportu na teren budowy

Wartos¢ pracy sprzetu wraz z kosztami towarzyszgcymi

Koszty posrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko

Koszt czasowej organizacji ruchu dla prowadzonych robét

Podatki obliczone zgodnie z obowigzujgcymi przepisami

Do cen jednostkowych nie nalezy wlicza¢ podatku VAT.
10. PRZEPISY ZWIAZANE

o PN-S-02205:1998 - Drogi samochodowe. Roboty ziemne
o BN — 8931-12:1964 (BN — 77/8931-12) — Oznaczenie wskaznika zageszczenia gruntu
PN-S-96012:1997 — Drogi samochodowe .Podbudowy i ulepszenia gruntu
stabilizowanego cementem
PN-EN 206:2014-04 - Beton -- Wymagania, wiasciwosci, produkcja i zgodnosé
PN-EN-1338/AC:2007 — Kostka brukowa.
PN-EN- 13108 — Mieszanki mineralno-asfaltowe
WT-2 2010 Mieszanki mineralno-asfaltowe GDDKIiA
PN-B-11111 — Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Zwir i mieszanka.(A)
PN-B-11112 — Kruszywa mineralne. Kruszywa famane do nawierzchni drogowych. (A)
o PN-B-11113 — Kruszywa mineralne. Kruszywa naturalne do nawierzchni
drogowych. Piasek. (A)
o PN-EN- 1340 — Krawezniki
o PN-B-11213 — Materiaty kamienne
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PN-B-02481:1998 - Geotechnika -- Terminologia podstawowa, symbole literowe i jednostki
miar

PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
PN-EN 13043:2004 - Kruszywa do mieszanek bitumicznych i powierzchniowych utrwalen
stosowanych na drogach, lotniskach i innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu
PN — S — 06102 — Drogi samochodowe. Podbudowy z kruszyw stabilizowanych
mechanicznie.

PN — S — 96014 — Podbudowy z betonu cementowego pod nawierzchnie ulepszong --
Wymagania i badania

PN — S — 96013 — Podbudowy z chudego betonu. Wymagania i badania

opracowat:
mgr inz. Maciej Chatadaj
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